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BIM

Rappresentazione tecnica Rappresentazione realistica Virtualizzazione della realta

-

OO — M

NAME: LEGO

Q Q TYPE: BLOCK

COST: 0,02€

Graphic Graphic Graphic & N 123-AX-34-JK

—tnformation Information Not-graphic | pare: 12-12-2012
Information

VALIDATION: YES

2D 3D 2D: 3D; 4D; 5D; 6D
CAD drawing CAD drawing BIM object

LITECNICO MILANO 1863 Smart Building Expo c.mirarchi - 4




BIM

WALL

POLITECNICO MILANO 1863

—ee————e L

What CAD understands

LINE

Smart Building Expo

What BIM knows

B B O i e

NAME:

TYPE:
SPECIFICATION:
N.:
DATE:
VALIDATION:

WALL

c.mirarchi-5




illuminazione

distribuzione elettrica

HVAC

antintrusione e TVCC

o protezione incendio

controllo ambiente

Modello BIM "
(simulazione) . *tceenes.

controllo accessi

OLITECNICO MILANO 1863 Smart Building Expo c.mirarchi- 6




City MS

monitoraggio traffico

illuminazione

reti di distribuzione

gestione acque monitoraggio

energetico

rilevazione incendi controllo accessi

OLITECNICO MILANO 1863 Smart Building Expo c.mirarchi - 7




Caso studio

[Tesi De Marco — Nuti]
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gestione dati
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sensori di localizzzione
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